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Simulacro del Mirach 26 (METEOR) in 
camera di prova anno domini 1984. 

Istituto di Progetto Velivoli Università di 
Napoli Federico II.  
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Sviluppo di una piattaforma embedded per il posizionamento di precisione
durante la manovra di atterraggio di RPAS, mediante sensori ad ultrasuoni.

Remote Sensing

Ultrasonic Sensor SR-04

Ulteriore studio metrologico sugli effetti dell’atmosfera (temperatura e
pressione) su questa tipologia di sensori, per l’estrazione di curve di
correzione per l’estrapolazione della distanza (rif. velocità del suono).
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Fotogrammetria: Target Recognition Mapping 3D

Correzione di assetto e di posizione (Δx, Δy, Δz, Δφ, Δϑ, Δψ) durante la
manovra di atterraggio mediante uso di fotogrammi e riconoscimento
target.

(6.777802e+02,4.453892e+02)

(9.607162e+02,4.032468e+02)

(7.354299e+02,5.407194e+02)

(8.499838e+02,6.848279e+02)(5.367868e+02,6.886210e+02)

Raspberry 
Camera Module

Ground Landing Path
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Posizionamento Terrestre di Precisione (GNSS Positioning)

E’ in sviluppo una tecnica integrata
videogrammetrica-GNSS (low cost) per il
monitoraggio da terra di RPAS, Detect and
Avoid e assistenza al pilotaggio remoto. Si
vuole fare in modo da valorizzare al massimo
sia gli aspetti del posizionamento di precisione
GNSS (low cost) sia le attuali tecniche di
tracking attraverso videogrammetria.

In collaborazione con:

GNSS Referencing
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New UAV/RPAS Concept Design and Assembling

Il largo utilizzo di piattaforme aeree unmanned
nel campo militare e soprattutto civile
(monitoring di aree terremotate, incendi,
correnti fluviali, search and rescue, rilievi
archeologici o georeferenziazioni, ecc.) è negli
ultimi anni di largo utilizzo. La limitazione
principale di questo tipo di piattaforme è
l’endurance, si richiede quindi una ricerca
continua di una soluzione per massimizzare
questa proprietà. L’idea proposta è quella di
concepire una struttura ibrida (HUAV),
composta da un quadricottero (tricottero,
esacottero o simili), e supportarli con un
aerostato. In questo caso:

���� ��� = ���� + ��������
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Grazie per l’Attenzione

Dipartimento di Scienze e Tecnologie
Università degli Studi di Napoli
Sede del Centro Direzionale, isola C4 - 80143 Napoli 


